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Zabezpieczenie termiczne sprearki sotosowat jedynie w
przypadku pomp EUROS GEO PRO 54 MT/HT.

W przypadku pomp EUROS GEO PRO 28 MT/HT nalezy zewrzec
zhaczki X25:11 X25:2. Ztaczki X30:1 i X30:2 powinny pozostac
niepodiaczone.
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